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摘要：我們想要利用 Arduino 實驗板結合藍芽模組、GPS 模組、GPRS 模組以及 MAX7219 點矩陣

顯示器開發一套能夠記錄行車動態並且輔助、提供駕駛適當的行車資訊，同時結合衛星與資料庫，

顯示其他車友的位置、方位等資訊，在行車時帶給駕駛更好的駕馭樂趣及實用性。 

關鍵字：Arduino、行車紀錄、車隊系統      

一、前言  

看到許多有關未來生活的報導，以後趨向物聯網

的世界，許多家電等設備皆可上網做監控與設

定，看到這些科技的變化，與技術的演變，跟著

未來的趨勢，希望透過相關專題，去研究並深入

學習現今網路雲端的技術。 

二、本文  

藉由平時的行車經驗，了解駕駛的需求，透過

Arduino實驗板嘗試結合不同的模組，來達到輔

助駕駛的功能，也藉由這項研究，了解軟硬體之

間的結合方式與程式語言。 

三、手機與藍芽HC-06的溝通(App Inventor) 

  
四、Arduino板與MAX7219結合 

 

要讓 Arduino實驗板透過 MAX7219顯示手機

藉由藍芽傳達的訊息，而由於 MAX7219沒有內建

unicode萬國碼，所以必須透過程式將要顯示的

點陣圖存入 IC中。 

 

 

五、Arduino驅動16x16點矩陣 

 

六、Android 裝置定位、記錄行車動態 

 

 

七、結論  

在未來我們希望可以結合更多的硬體設備，打造

一組Android安全帽，有抬頭顯示HUD的功能，內

建GPS導航、後置鏡頭、速度顯示…等各種資訊，

將自己想要的功能DIY在自己的安全帽裡頭，在

行車時帶給駕駛更好的駕馭樂趣以及實用性。 

 

 

 


